Instytut Inteligentnych Systemow Informatycznych
Politechnika Czestochowska

Laboratorium programowania niskopoziomowego

LAB 10 — Funkcje przestepne w koprocesorze

Aktualizacja: 23.03.2022



Instytut Inteligentnych Systemow Informatycznych
Politechnika Czestochowska

Zad 1. Prosze napisa¢ metode w asemblerze wyznaczajgcg wartos¢ nastepujacej
funkcji:

y = azx® — bzt + cx +d

Zad 2. Prosze napisa¢ metode w asemblerze tablicujgcag nastepujaca funkcje:

—a*sin(w'pl ‘$)2+b*cos (w-pg-w)
vy= 180 180

w obszarze zmiennosci x € (miny, max,) dla k punktéw. Parametry p1, p2, Xmin,
Xmax, K, nalezy pobrac¢ od uzytkownika.

Rozwigzanie zadania:

1. Przygotowanie petli

mov esi, X;
mov edi, y;
mov ecx, k; //rozmiar tablicy

2. Wyznaczenie wartosci kroku dla zmiennej x

fld min_x; //min_x

fld max_x; //max_x, min_x;
fsubrp st(1), st; //max_x - min_x
fild k; //k, max_x - min_x
fdivp st(1), st; //krok

3. Zatadowanie parametrow funkcji na stos koprocesora

fld b; //b, krok

fld p1; //p1, b, krok

fld p2; //p2, p1, b, krok

fld buf; //buf, p2, p1, b, krok
//buf =

fld max_x; //x, buf, p2, p1, b, krok

4. Pierwszy fragment wzoru (od konca)
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loopko:
fldpi; //pi, x, buf, p2, p1, b, krok
fmul st, st(3); //pi*p2, x, buf, p2, p1, b, krok
fmul st, st(1); //pi * p2 * x, buf, p2, p1, b, krok
fdiv st, st(2); //( pi * p2 * x) / 180, x, buf, p2, p1, b ,krok
fsin; //sin( pi * p2 * x/ 180), x, buf, p2, p1, b, krok
fmul st, st(5); //b * sin( pi * p2 * x/ 180 ), x, buf, p2, p1, b, krok

5. Drugi fragment wzoru (prosz¢ zaimplementowa¢ samodzielnie)
6. Zapisanie wynikow do wektorow wynikowych x oraz y

faddp st(1), st; //a*cos(pi*pl*x/180)+b *sin(pi*p2*x/180),
X, buf, p2, p1, b, krok
fstp [edi+4 * ecx-4]; //a* cos(pi*pl*x/180)+b *sin(pi*p2*x/180
) ->yli], buf, p2, p1, b, krok
fst [esi +4 * ecx - 4]; //st(0) -> x[i]
fsub st, st(5); //x - krok, buf, p2, p1, b, krok
Loop loopko;
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